ELM.07 Montaz, uruchamianie i obstuga systeméw robotyki

Wyposazenie stanowisk egzaminacyjnych na lata 2024-2026

Tabela 1. Powiazanie kwalifikacji z zawodami
Symbol L Symbol cyfrowy
kwalifikacj Nazwa kwalifikaciji zawodu Nazwa zawodu
ELMo7 | Montaz, uruchamianie i obstuga 311413 Technik robotyk
systemow robotyki

Opis wyposazenia osrodka egzaminacyjnego

1. Miejsce egzaminowania -

pomieszczenie wyposazone Ww

jednoosobowe stanowiska

egzaminacyjne zapewniajgce samodzielne wykonanie zadania egzaminacyjnego, spetniajgce
wymagania wynikajgce z przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony przeciwpozarowej
oraz ochrony $rodowiska.

Tabela 2. Wyposazenie miejsca egzaminowania
Lp. Wyposazenie dodatkowe i uzupetniajace Je?n'}:f;ka Liczba
w zaleznosci od
1 | Stolik i krzesta dla zespotu nadzorujgcego szt. sktadu zespotu
2 | Stolik i krzesto dla obserwatora szt. 1
Tablica szkolna/plansza oraz kreda/pisak do zapisania
3 | czasu rozpoczecia i zakonczenia pracy zdajacych szt. 1
4 |Zegar szt. 1
5 |Apteczka szt. 1
6 |Kosz na odpadki szt. 1
= liczbie
7 | Diugopis (zapasowy dla zdajgcych) szt. zdajacych na
Zmianie
= liczbie
8 |ldentyfikator dla zdajgcego szt zdajacych na
(wytgcznie z numerem stanowiska) Zzmianie
Identyfikator dla zespotu nadzorujgcego
9 |(wytgcznie z napisem: PRZEWODNICZACY ZESPOLU szt. dla kazdej osoby
NADZORUJACEGO lub EGZAMINATOR)
Identyfikator dla obserwatora
10 (wytgcznie z napisem: OBSERWATOR) szt. 1
» Identyfikator dla asystenta technicznego (wytacznie ) ]
szt.

z napisem: ASYSTENT)
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2. Opis stanowiska egzaminacyjnego:

W sktad stanowiska egzaminacyjnego wchodzi:

indywidualne stanowisko do pisania — biurko lub stolik i krzesto,
indywidualne stanowisko komputerowe — komputer z oprogramowaniem,

indywidualne stanowisko montazowe — do montazu uktadu oraz programowania
uruchamiania i obstugi systemow robotyki.

Kazde stanowisko wyposazone powinno by¢ w stot montazowy dostosowany do montazu uktadow
elektronicznych i robotycznych.

Do stotu montazowego powinny by¢é doprowadzone nastepujgce media:

- zrédto napiecia przemiennego jednofazowego 230 V/50 Hz (min. trzy gniazda); zrédto napiecia

przemiennego tréjfazowego 400 V/50 Hz (minimum jedno gniazdo). Przytgcza powinny by¢
umieszczone w skrzynce rozdzielczej NN wyposazonej w zabezpieczenia réznicowo-
prgdowe i nadmiarowo-prgdowe, wytgcznik gtéwny, wskazniki napiecia (lampki
sygnalizacyjne). Na zewnatrz skrzynki powinien by¢ umieszczony w widocznym miejscu
wytgcznik awaryjny.

- sprezone powietrze — maksymalne cisnienie zasilajgce 10 barow.

Tabela 3. Wyposazenie stanowiska egzaminacyjnego dla 1 zdajagcego

Istotne funkcje — parametry techniczno- Jednostka |
Lp. Nazwa eksploatacyjne/uwagi miary | Liczba
1 2 3 4 5

urzadzenia, aparaty elektryczne

1

moc do 0,4 kW; napiecie 230 V;
kondensator pracy, szt. 1
mocowanie na fapach

Silnik elektryczny
1-fazowy

napiecie znamionowe 230/400 V (A/Y), 50 Hz;
moc do 1,1 kW;
mocowanie na tapach

Silnik elektryczny

3-fazowy szt. 1

napiecie zasilania: 5V DC;

nie posiada ogranicznika ruchu;
Serwonaped typ: analogowe; szt. 2
do wspdtpracy z modutem
mikroprocesorowym

napiecie zasilania: 24 V DC;
Serwonaped nie posiada ogranicznika ruchu; typ: szt. 2
analogowe

napiecie zasilania: 5V DC;

z pomiarem kata wychylenia 0°-180°
Serwomechanizm typ: analogowe; szt. 2
do wspétpracy z modutem
mikroprocesorowym
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Istotne funkcje — parametry

Jednostka

Lp. Nazwa techniczno-eksploatacyjne/uwagi miary Liczba
1 2 3 4 5
napiecie zasilania 230 V, 50 Hz;
napiecie wyjsciowe 3x230V, 1+100 Hz;
dostosowany do silnika w Wyposazeniu;
wejscie analogowe 0+10 V do zadawania
o czestotliwosci; przekaznikowe wyjscie
Przemiennik wielofunkcyjne;
czestotliwosci wejécia wielofunkcyjne 24 V DC PNP;
6 wbudoquy panel uaktywnianie trybow pracy: obroty w przdd, szt. 1
sterowania obroty w tyt, natychmiastowe wytgczenie,
wybdr jednej z trzech predefiniowanych
czestotliwosci; zadawanie czasu
przyspieszania i zatrzymania; montaz na
szynie TH35 lub mozliwos¢ przykrecenia do
ptyty
Przewdd
7 polacz_enlo_wy ekranowany, minimum 2 m szt. 1
przemiennika
Z silnikiem
minimum:
8 wejsc¢ cyfrowych / 6 wyjs¢ cyfrowych;
2 wejscia analogowe z mozliwoscig
konfiguracji zakreséw lub 4 wejscia
analogowe:
Sterownik PLC .22wejé:‘?i? 32‘?"2090"/‘;6 0+10V
8 | z przewodem do '2 wejscia 4+20 mA. e szt. 1
. wyjscia analogowe z mozliwoscig
programowania konfiguracji zakresow lub 4 wyjscia
analogowe: 2 wyjscia analogowe 0+10 V
i 2 wyjscia 4+20 mA,;
zasilanie 24 V DC;
spetniajgcy wymagania norm:
IEC 61131-1, IEC 61131-2, IEC 61131-3;
9 Zasilacz napiecia 24\ DC; prad wyjsciowy min. 4A,
. szt. 1
statego montowany na szynie TH35;
Zasilacz do uktadu o I
10 | mikroorocesorowedo napiecie zasilania dostosowane do modutu szt 1
pro 90, mikroprocesorowego
np. Arduino UNO
19 | Zasilacznapiecia | 5\ pe min 1 A szt, 1
statego
12 | Zasilacz napigcia 12V DC, min. 3 A szt. 1
statego
Przewdd komunikacii
13 | do systemu przewdd umozliwiajgcy wgranie programu szt. 1

mikroprocesorowego
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Istotne funkcje — parametry

Jednostka

Lp. Nazwa techniczno-eksploatacyjne/uwagi miary Liczba
1 2 3 4 5
napiecie cewki 24 V DC;
14 | Stycznik min. 3 zestyk'l g%oyvne NO; z mozllwo§0|a ot 2
zamontowania min. 2 blokow zestykow
pomocniczych; montaz na szynie TH35;
Blok zestvké zestyki 1 NO + 1 NC; podwdjne oznaczenia
pO‘;n Ozfnﬁcyzy%"r‘]’ zaciskow: 13(44), 14(43); 21(32), 22(31);
15 stycznika” odpowiedni do stycznika z Wyposazenia szt. 2
Przekaznik cewka 24 V DC; min. 2 zestyki przetgczne;
16 | elektromagnetyczny | montaz na szynie TH35 szt. 4
napiecie robocze 5V DC,
- ilos¢ kanatow minimum 4
Modut przekaznikow
17 P Y maksymalny prad 10A szt. 2
styki przetgczne
cewka 24 V DC;
funkcje:
18 Uniwersalny opo6znione zatgczenie,
. e . szt. 2
przekaznik czasowy | opdznione wylgczenie,
dwa styki przetgczne;
montaz na szynie TH35
Przekaznik cewka 5V DC; min. 2 zestyki przetgczne;
19 . . szt. 4
elektromagnetyczny | montaz na szynie TH35
Wylacznik silnikowy _;In_rkz')ésSt.osowany do montazu na szynie
20 itcﬁigﬁfmmej jednym 0 zakresie pragdu nastawczego szt. 1
gmocnicz m umozliwiajgcym wspotprace z posiadanym
P y silnikiem tréjfazowym
Wytgcznik
21 instalacyjny B10, przystosowany do montazu na szynie szt 5
nadprgdowy TH 35 '
jednopolowy (1P)
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Lp.

Nazwa

Istotne funkcje — parametry
techniczno-eksploatacyjne/uwagi

Jednostka
miary

Liczba

3

4

5

22

Czujnik zblizeniowy?
z uchwytem
montazowym

indukcyjny;

napiecie zasilania 24 V DC;

PNP NO; 3-przewodowy;

kabel o dtugosci min. 1,5 m, koncéwki
przewodow kabla zakonczone tulejkami
zaciskowymi; cylindryczny gwintowany;
z dwiema nakretkami;

nominalna strefa dziatania min. 2 mm;
oznaczenia wyprowadzen: BU, BN, BK

BN 1 +

<U> BK 4

s

—- BU 3 _

szt.

23

Czujnik zblizeniowy?
z uchwytem
montazowym

indukcyjny;

napiecie zasilania 5 V DC;

PNP NO; 3-przewodowy;

kabel o dlugoéci min. 1,5 m, koncowki
przewoddéw kabla zakonczone tulejkami
zaciskowymi; cylindryczny gwintowany;
z dwiema nakretkami;

nominalna strefa dziatania min. 2 mm;
oznaczenia wyprowadzen: BU, BN, BK

O

s

.

BN 1 +

BK 4

BU 3 -

szt.

24

Czujnik zblizeniowy?
Zz uchwytem
montazowym

pojemnosciowy:

napiecie zasilania 24 V DC; PNP NO;
3-przewodowy; kabel o dtugosci min. 1,5 m,
kohcowki przewodow kabla zakohczone
tulejkami zaciskowymi; cylindryczny
gwintowany; z dwiema nakretkami;
nominalna strefa dziatania min. 2 mm;
oznaczenia wyprowadzen:

BU, BN, BK

BN 1 +

O e s

e Ll

4F  |su

Qw

szt.
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Istotne funkcje — parametry

Jednostka

Lp. Nazwa techniczno-eksploatacyjne/uwagi miary Liczba
1 2 3 4 5
odbiciowy osiowy;
napiecie zasilania 24 V DC; PNP NO;
3-przewodowy; kabel o dtugosci
min. 1 m, koncéwki przewodéw kabla
zakonczone tulejkami zaciskowymi;
cylindryczny gwintowany; z dwiema
Czujnik optyczny? nakretkami; oznaczenia wyprowadzen:
25 |, uchwytem BU, BN, BK szt. 2
montazowym BN +
@ | BK 4
—_—
& lews T .
odbiciowy osiowy;
napiecie zasilanie 5 V DC; PNP NO;
3-przewodowy; kabel o dlugosci min. 1 m,
koncéwki przewoddw kabla zakonczone
tulejkami zaciskowymi; cylindryczny
Cauinik 2) gwintowany; z dwiema nakretkami;
og | ZUN optyczny oznaczenia wyprowadzen: BU, BN, BK
z uchwytem szt. 2
montazowym [BN [ *
@ | BK 4
—_—
& lews T .
zestyk NO; 2-przewodowy; kabel o dtugosci
Kontaktronow min. 1m, koncowki przewodow kabla
27 | czuinik o’foze):ﬂa zakohczone tulejkami zaciskowymi; szt o
t’fokja P przystosowany do zamocowania na '
cylindrze sitownika wymienionego
w Wykazie
zestyk NO; 3-przewodowy; kabel o dtugosci
min. 1m, kohcowki przewoddéw kabla
28 Czujnik potozenia zakonczone tulejkami zaciskowymi; szt 2
ttoka przystosowany do zamocowania na '
cylindrze sitownika wymienionego
w specyfikaciji
Czujnik
ultradzwiekowy napiecie zasilania: 5V,
29 | odlegtosci zakres pomiarowy: od 2 do min. 100 cm, szt. 2
z uchwytem czestotliwosc¢ pracy: 40 kHz,
montazowym
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Istotne funkcje — parametry

Jednostka

Lp. Nazwa techniczno-eksploatacyjne/uwagi miary Liczba
1 2 3 4 5
Ultradzwiekowy napiecie zasilania: od 5V do 12 V;
czujnik odlegtosci interfejs: analogowy;
30 | (analogowy) czestotliwosé pracy: 49,5 kHz; szt. 1
z uchwytem zakres pomiarowy: od 20 do min. 100 cm;
montazowym wyprowadzenia: ztgcza zaciskowe
Ptytka, modut
mikroprocesorowy minimum 10 1/O
31 | dedykowany do w tym min. 2 wejscia analogowe szt. 1
sterowania uktadéw | oraz min. 2 wyjscia PWM
robotycznych
Modut dodatkowy do | mostek H (sterownik silnikéw DC):
32 | plytki dwukanatowy sterownik DRV8835; zasilanie szt. 2
mikroprocesorowej dopasowane
33 | Silnik DC napiecie zasilajgce 5-12 V DC szt. 1
. : zestyk NO; monostabilny; wciskany;
34 | Przycisk sterowniczy montowany na szynie TH35: szt. 4
; - zestyk NC; monostabilny; wciskany;
35 | Przycisk sterowniczy montowany na szynie TH35: s7t. 2
: . zestyk NO; bistabilny; wciskany; montowany
36 | Przycisk sterowniczy na szynie TH35: s7t. 4
: . zestyk NC; bistabilny; wciskany; montowany
37 | Przycisk sterowniczy na szynie TH35: szt. 2
38 | Przycisk sterowniczy zestyk NO i NC; mo.nostabllr.\y; wciskany; ot 2
montowany na szynie TH35;
. . sterowany dzwignig z rolka;
39 | tacznik krancowy zestyki: min. 1 NO i 1 NC (niezalezne); szt. 2
rezystancja: 10 kQ; moc: 0,5 W;
charakterystyka: liniowa;
40 | Potencjometr montaz na szynie TH35; szt 2
Z zamocowanymi przewodami o dtugosci
minimum 1 m
Zadajnik sygnatu
analogowego do sygnaty: napieciowy 0+10 V,
41 | sterownika PLC pradowy 4+20 mA, szt. 1
lub przemiennika z wyswietlaczem wartosci sygnatu
czestotliwosci
42 Lampka napiecie znamionowe 24 V DC; montaz na
sygnalizacyjna szynie TH35; kolor czerwony; szt. 2
Lampka napiecie znamionowe 24 V DC; montaz na
43 szt. 2

sygnalizacyjna

szynie TH35; kolor zoity;
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Istotne funkcje — parametry

Jednostka

Lp. Nazwa techniczno-eksploatacyjne/uwagi miary Liczba
1 2 3 4 5
44 Lampka napiecie znamionowe 24 V DC; montaz na
sygnalizacyjna szynie TH35; kolor zielony; szt. 2
napiecie znamionowe 5V DC,;
kolor czerwony;
45 Lampka do wspodtpracy z modutem
sygnalizacyjna mikroprocesorowym; szt. 2
montaz na szynie TH35;
np. dioda LED z rezystorem
napiecie znamionowe 5 V DC; kolor z6tty;
L do wspodtpracy z modutem
ampka ! .
46 svanalizacvina mikroprocesorowym; szt. 2
¥ Yl montaz na szynie TH35;
np. dioda LED z rezystorem
napiecie znamionowe 5V DC; kolor zielony;
Lampka do wspotpracy z modutem
47 S nglizac ina mikroprocesorowym; szt 2
Y9 y) montaz na szynie TH35; '
np. dioda LED z rezystorem
kompletny chwytak wyposazony w komplet
48 | Chwytak metalowy sgmonapedéw dostosowany do posiadanego szt 1
mikrokontrolera
ilos¢ osi — 6;
przestrzen robocza:
zasieg robota minimum 400 mm,
przenoszone obcigzenie minimalnie 0,5 kg;
kontroler robota z oprogramowaniem,
minimum osiem wejs¢, osiem wyjs¢
cyfrowych
49 | Robot programator reczny (teach pendant), szt. 1
oprogramowanie narzedziowe do
programowania robota — licencja w jezyku
polskim lub angielskim — 1 szt.;
z mozliwoscig programowania jak w robocie
przemystowym
obowigzuje od roku szkolnego 2024/2025
Chwytak minimalny udzwig:
50 | pneumatyczny umozliwia podniesienie 200 g szt. 1
podcisnieniowy obowigzuje od roku szkolnego 2024/2025
Chwytak
51 pneumatyczny minimalny zakres od 20 do 50 mm; szt 1
dwustronnego obowigzuje od roku szkolnego 2024/2025 '
dziatania
52 | Chwytak elektryczny minimalny zakres od 20 do 50 mm; szt y

obowigzuje od roku szkolnego 2024/2025
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Istotne funkcje — parametry Jednostka Liczba
Lp. Nazwa techniczno-eksploatacyjne/uwagi miary
1 2 3 4 5
urzadzenia pneumatyczne
. ._ | zawér odcinajacy, filtr, manometr, zawoér
53 ggjvpi)eq[tg;zygotowanla redukcyjny, szt. 1
mozliwo$¢ montazu do ptyty/stotu
Sitownik z jednostronnym ttoczyskiem; z magnetyczng
neumat sygnalizacjg potozenia ttoka; ttoczysko
54 | P yczny int i .
dwustronnego z gwintem zewnetrznym; szt. 1
dziatania skok ttoka min. 100 mm
mozliwo$¢ montazu do ptyty/stotu
pchajacy;
Sitownik z jednostronnym ttoczyskiem, z magnetyczng
55 pneumatyczny sygnalizacjg potozenia ttoka; ttoczysko
jednostronnego z gwintem zewnetrznym; szt. 1
dziatania skok ttoka min. 50 mm
mozliwo$¢ montazu do ptyty/stotu
3/2 NC, monostabilny; ze sprezyng zwrotna;
napiecie zasilania cewki 24 V DC
Pneumatyczny ,
56 | elektrozawor szt. 1
rozdzielajgcy — T Gk
r/’ T T \ \X\\.’f\
1 3
mozliwo$¢ montazu do ptyty/stotu
5/2 bistabilny;
napiecie zasilania cewek 24 V DC;
Pneumatyczny P
57 | elektrozawdr ‘ szt 1
rozdzielajgcy ( / T v Tl / \
5 1 3
mozliwo$¢ montazu do ptyty/stotu
5/2 monostabilny; ze sprezyng zwrotng;
napiecie zasilania cewki 24 V DC;
Pneumatyczny v 2
58 | elektrozawér — . szt. 1
rozdzielajgcy [ / It v T”“ jf'\l,“-
S 1 3
mozliwo$¢ montazu do ptyty/stotu
cisnienie robocze 0+10 bar; montowany na
przewodach, pokretto regulacyjne.
59 | Zawor . ;\/L . szt. 3

dtawigco-zwrotny
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Istotne funkcje — parametry Jednostka Liczba
Lp. Nazwa techniczno-eksploatacyjne/uwagi miary
1 2 3 4 5
3/2 montowany na przewodzie lub do
ptyty/stotu
Pneumatyczny zawoér (A)
60 | odcinajgco- 2| szt. 1
odpowietrzajgcy [} \
Bl 1lt .\ Wy
11 3
(P) (R)
typu T; dla przewodu pneumatycznego,
61 | Trojnik pneumatyczny | przystosowany do $rednicy zigcz szt. 4
pneumatycznych
dostosowane do elementow
Szybkozigcza pneumatycznych wymienionych
62 AN : . szt. 40
pneumatyczne w specyfikacji i do $rednicy przewoddw
bedgcych w wyposazeniu o$rodka
63 | Ttumik hatasu dostosowany do posiadanych zaworéw szt. 6
elektronarzedzia, narzedzia, sprzet, osprzet
64 | Wiertarko-wkretarka® z kompletem wlerte+ 1.’Q+8’0 mm i bitow szt. 1
ptaskich, krzyzowych i imbusowych
65 | Wkretaki izolowane ptaskie i krzyzowe kpl. 1
66 | Peseta prosta szt. 1
67 | Szczypce odgiete szt. 1
68 | Kalkulator prosty szt. 1
69 | Klucze ptaskie 5+19 mm kpl. 1
70 | Klucze imbusowe 1+10 mm kpl. 1
71 _Szczypce plaskie dtugos¢ min. 160 mm szt. 1
izolowane
Szczypce
72 | uniwersalne dtugos¢ min. 160 mm szt. 1
izolowane
73 | Szczypce dtugo$é min. 160 mm szt. 1
boczne tngce
Praska do zaciskania
74 | koncéwek 0,5+2,5 mm? szt. 1
tulejkowych
Praska do zaciskania
koncowek oczkowych
75 | (widetkowych) 1,5+2,5 mm? szt. 1
izolowanych lub
nieizolowanych
76 | Sciggacz izolacji szt. 1
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Istotne funkcje — parametry Jednostka Liczba
Lp. Nazwa techniczno-eksploatacyjne/uwagi miary
1 2 3 4 5
77 | N6z monterski szt. 1
N6z do ciecia
78 | przewodow szt. 1
pneumatycznych
79 Komplet kluczy 5+13 mm szt. 1
nasadowych
80 Ztgczka na szyne niebieska; przelotowa; 1-poziomowa; szt 10
TH35% 4-przewodowa; przekroj przewodu 2,5 mm? '
81 Ztgczka na szyne czerwona; przelotowa; 1-poziomowa; szt 10
TH35% 4-przewodowa; przekroj przewodu 2,5 mm? :
Zlaczka na szvn z0Mto-zielona; przelotowa;
82 a 3 yne 1-poziomowa; 4-przewodowa; przekroj szt. 2
TH35%
przewodu 2,5 mm?
Zlaczka na szvn szara lub bezowa; przelotowa;
83 a 3 yne 1-poziomowa; 4-przewodowa; przekroj szt. 20
TH35%
przewodu 2,5 mm?
Mostek wtykany do niebieski; 5-biegunowy; do ztgczek
84 3) o . szt. 3
ztgczek wymienionych w Wyposazeniu
85 Mostek wtykany do niebieski; 3-biegunowy; do ztgczek szt 3
ztaczek® wymienionych w Wyposazeniu '
86 Mostek wtykany do niebieski; 2-biegunowy; do ztgczek szt 6
ztgczek® wymienionych w Wyposazeniu '
Mostek wtykany do czerwony; 5-biegunowy; do ztgczek
87 3) o L szt. 3
ztgczek wymienionych w Wyposazeniu
Mostek wtykany do czerwony; 3-biegunowy; do ztgczek
88 3) - g szt. 3
ztgczek wymienionych w Wyposazeniu
89 Mostek wtykany do czerwony; 2-biegunowy; do ztgczek szt 6
ztgczek® wymienionych w Wyposazeniu '
90 Scianka koficowa do | do ztgczek 4-przewodowych wymienionych szt 8
zlgczek® w Wyposazeniu '
91 Blokada koncowa do | (np. Weidmiiller EW 35 0383560000 szt 10
ztgczek na szyne lub 9540000000 lub WAGO 249-116) '
przewdd o dtugosci min. 2 m, koncowki
Przewdd z wtyczkag przewodéw kabla zakohczone tulejkami
92 230 VAC zaciskowymi; przekrdj przewodu 1,5 mm? szt. 1
(np. OWY 3x1,5 mm2)
przewdd o dtugosci min. 2 m, koncowki
93 Przewdd z wtyczkag przewoddéw kabla zakorhczone tulejkami szt 1
230 VAC zaciskowymi; przekréé' przewodu 2,5 mm? ’
(np. OWY 3x2,5 mm#<)
Przewdd z wtyczkg z przewodem OMY 5x1,5 mm?, koncowki
94 | tréjfazowg przewodow kabla zakonczone tulejkami szt. 1
400VAC 16 A zaciskowymi
aparatura kontrolno-pomiarowa
. pomiar U, | (AC i DC), R, tester ciggtosci
95 | Multimetr cyfrowy obwodu; reczna zmiana zakresow. szt. 1
96 | Miara zwijana o dtugosci minimum 2 m szt. 1
97 | Stoper minimalny zakres od 0 do 60 s szt. 1
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Istotne funkcje — parametry Jednostka Liczba
Lp. Nazwa techniczno-eksploatacyjne/uwagi miary
1 2 3 4 5
08 Su_wmiarka noniuszovyg minimum 150 mm, szt 1
uniwersalna doktadnos¢ 0,05 mm
99 | Poziomnica minimum 20 cm szt. 1

komputery, peryferia

z zainstalowanym systemem operacyjnym
i oprogramowaniem do programowania
posiadanego robota, ukfadéw
mikroprocesorowych oraz
oprogramowaniem do programowania
sterownikow PLC ze specyfikaciji

w jezyku LD i FBD; kpl. 1
posiadajacy klawiature, myszke oraz
szeregowe porty umozliwiajgce
komunikacje z posiadanym robotem,
uktadem mikroprocesorowym i
sterownikiem PLC

Komputer

100 )
Z monitorem

101 Przewqd . komunikacja: Ethernet/USB szt. 1
komunikacyjny

srodki ochrony indywidualnej
102
103

Okulary ochronne szt. 1

Fartuch ochronny szt. 1

1) W przypadku posiadania przez osrodek elementdéw z innymi oznaczeniami, nalezy w trwaty
i widoczny sposéb je oznaczy¢ zgodnie z opisem zaciskow w kolumnie 3.

2) W przypadku posiadania przez osrodek elementdéw z innymi oznaczeniami nalezy w trwaty
i widoczny sposob je oznaczy¢ zgodnie z opisem wyprowadzen w kolumnie 3.

3) Nalezy dopilnowaé, aby elementy byly wzajemnie kompatybilne (np. tego samego
producenta).

4) W przypadku, gdy montaz ukfadu bedzie odbywat sie na ptycie, do ktorej elementy bedg
przykrecane wkretami.

Tabela 4. Wyposazenie wspodlne dla kilku stanowisk

Istotne funkcje- parametry techniczno-
eksploatacyjne/uwagi

Jednostka

. Liczba
miary

Lp. Nazwa

sprzet i urzadzenia

cisnienie wyjsciowe min. 6 bar, maks. 10 bar;
wydajnos¢ dostosowana do liczby stanowisk szt. 1
egzaminacyjnych w sali egzaminacyjnej

1 |Sprezarka

Uwaga

Na 2 tygodnie przed egzaminem Osrodek Egzaminacyjny otrzyma z OKE szczegétowe informacije
dotyczgce wyposazenia stanowisk egzaminacyjnych — wskazania do przygotowania stanowisk oraz
specyfikacje niezbednych materiatbw do wykonania zadania egzaminacyjnego (z przewidywang
kalkulacjg kosztéw), wg ktorej powinien dokonac ich zakupu.
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