Il OGOLNOPOLSKI KONKURS ROBOTYKI PRZEMYSLOWEJ
ZADANIE PROBLEMOWE, 28 LUTEGO 2025 R.

Przed przygotowaniem rozwiqgzania przeczytaj uwaznie ponizszy tekst.
Rozwigzanie zadania problemowego przygotowuje zespot.
Mozliwe jest korzystanie z r6znych Zrddet informacii.

Nie ma znaczenia, na jakim typie robota bedziecie wykonywali zadanie finatowe. Teraz
mozecie zaproponowaé dowolnego robota do realizacji zadnia problemowego.

W ramach zadania nalezy obowigzkowo przygotowac prezentacje (format .ppt/.pptx lub .pdf)
zawierajaca projekt koncepcyjny rozwigzania problemu. Wskazane, ale niekonieczne, jest
przygotowanie modelu CAD oraz symulaciji.

UWAGAI!I! Zachecamy do przygotowania nie tylko prezentacji, ale takze
modelu CAD i symulacji!!!

Prezentacj¢ nalezy wykona¢ zgodnie z zatagczonym szablonem zawierajacym pierwszy i ostatni
slajd.

Prezentacja moze zawiera¢ maksymalnie 15 slajdow (nie liczgc slajdu tytutowego i koncowego
zawierajacego oswiadczenie cztonkow zespotu).

Rozwigzanie zadania problemowego nalezy opracowa¢ do 20 marca 2005 r. W tym dniu
zostanie wszystkim uczestnikom udostepniony adres, na ktory przesla swoje rozwigzania.

Zyczymy powodzenia.
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1. Opis zadania

Opracuj koncepcje robotyzacji procesu nitowania detalu dostarczonego w postaci modelu
CAD oraz fotografii. Detalem jest panel centralny (Rys. 1) samolotu M28 (Rys. 2).
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Rys. 1. Panel centralny (zaznaczony kolorem zielonym).

Rys. 2. Kabina samolotu nieci§nieniowana.

Proces nitowania nalezy zrealizowa¢ tylko w miejscach istniejacych otworéw (tacznie 50
nitow: 25 z prawej strony 1 25 z lewej strony). Otwory zostaly wstepnie przygotowane w
modelu CAD i przedstawiono je na Rys. 3.

Nitowanie ma zosta¢ wykonane za pomoca nitdw jednostronnych, zgodnych z dowolng
norma lotnicza, od strony zewne¢trznej poszycia panelu. Srednica nitéw wynosi 3,5 mm.
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Rys. 3. Panel centralny z zaznaczonymi otworami do nitowania.

Widok panelu na Widok panelu na Widok panelu
samolocie z zewngtrz samolocie od wewnatrz w przyrzadzie montazowym

Rys. 4. Zdjecia panelu centralnego.
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2. Wymagania dotyczace prezentacji

W ramach zadania nalezy przygotowa¢ prezentacje (format .ppt/.pptx lub .pdf) zawierajaca
projekt koncepcyjny zrobotyzowanej stacji do nitowania.

Prezentacj¢ nalezy wykona¢ zgodnie z zatlgczonym szablonem zawierajacym pierwszy i ostatni

slajd.

Prezentacja moze zawiera¢ maksymalnie 15 slajdow (nie liczac slajdu tytutlowego i koncowego
zawierajacego oswiadczenie czlonkdw zespotu).

Prezentacja powinna uwzglednia¢ nastepujace elementy:
1. Dobor robota (robotéw): 0 + 5 pkt
o Wskazanie konkretnego modelu (lub modeli) robota.
o Uzasadnienie wyboru danego manipulatora.
2. Projekt layoutu (ukladu) stacji: 0 + 5 pkt

o Rozmieszczenie poszczegdlnych elementow (mozna przedstawi¢ np. w postaci
widoku ,,z gory” lub modelu CAD).

o Elementy layoutu: robot(y), detal, przyrzad mocujacy detal, pozycja kontrolera
robota, elementy bezpieczenstwa stacji.

o Sposob dostarczania i odbierania detalu (uwzglednienie mozliwosci obstugi 1
transportu).

o Uwzglednienie dostgpu serwisowego.
3. Elementy bezpieczenstwa stacji: 0 + 5 pkt

o Dobor elementow bezpieczenstwa zgodnie z obowigzujagcymi normami.

o Wskazanie, jakie konkretne zabezpieczenia zastosowano i z jakiego powodu.
4. Koncepcja przyrzadu pozycjonujacego detal: 0 + 5 pkt

o Opis lub schematy przyrzadu (rysunki, schematy, model CAD).
5. Wyposazenie robota realizujace proces nitowania: 0 + 5 pkt

o Informacja o dedykowanych narzedziach do nitowania, ewentualnie glowicach
nitujacych, itp.

3. Zasady punktacji
e Przygotowanie prezentacji (w wymaganym formacie): 0 + 25 pkt

e Model CAD stacji (zlozenie zawierajace stacj¢ zrobotyzowang i dostarczony detal).
Nalezy przesta¢ zlozenie w co najmniej jednym z formatow, w jakich dostarczono
model CAD detalu (np. STEP, IGES): 0 + 5 pkt

e« Symulacja funkcjonowania stacji (film/animacja w oprogramowaniu do
programowania offline robotow). Nalezy przesta¢ plik symulacji wraz z filmem
prezentujacym dzialanie stacji: 0 +5 pkt

e Obrona pracy: Kazdy zespot bedzie mial 10 minut na zaprezentowanie swojego
rozwigzania przed komisja konkursowg oraz na odpowiedzi na ewentualne pytania
dotyczace projektu. Ocena obrony bedzie obejmowaé w szczegdlnosci spdjnosé
przedstawionej  koncepcji, jasno$¢ prezentacji oraz umiejetno$¢  obrony
zaproponowanych rozwigzan.: 0 + 15 pkt
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